
MX1010V摄像跟踪调试步骤

一、产品简介

十路智能混音器具有极高的信噪比，音质清晰自然，其内置的大容量微电脑使会议的过程控制更加流畅。可实现任意优先功能，由于其有良好的扩展性，用户可根据麦克风需要采取多台主机串联的方式，并且每台的功能设置不变。内置压限器、均衡器、数字反馈抑制器功能，可防止因开启话筒数量多而引起反馈。

注意：
MX1010:功能包含十路智能混音、反馈抑制、均衡、自动压限、幻象电源，支持中控，不支持直接摄像联动；
MX1010V:功能包含十路智能混音、反馈抑制、均衡、自动压限、幻象电源，支持中控，并可直接连接摄像头摄像跟踪；
产品功能特点：

1、本机带十通道平衡输入，可连接麦克风输入。

2、本机内置48V幻象电源，后面板带总幻象开关，带打开机壳可控制独立每通道48V幻象电源开关，方便连接各种麦克风。

3、本机具有高、低音调节和增益调整功能。

4、每输入通道带自动声控门，声音闸门动作电平通过MANU调整，自动开启只有信号输入声道。

5、自动压限器功能：本机带自动自动压限器，通过COMPRESS调整总输出电平。在多话筒同时使用时， 可防止因整体系统的增益上升，而产生回授。

6、反馈抑制功能：本机内置数字移频器，移频数5HZ，保真度高，反馈抑制效果好，通过控制“SHIFT/BYPASS”切换。

7、内置微电脑，可通过前面板的DIP开关设置任意优先功能，优先数量不限；当DIP全部于OFF时，为自由发言模式，10路话筒可任意发言；当某位DIP设置为ON时，当该话筒启动时，其他话筒发言电平自动衰减-10DB。电脑软件可实现自由发言、顺序发言、指定发言等模式。

8、MX1010最多可以串接10台，组成100支麦克风会议系统。

9、另设一组辅助输入，可用于背景音乐输入

10、本机带平衡输出和一组辅助输出等。

11、RS232、RS485连接口方便连接中控、摄像头。支持PELCO和SONY VISCA协议直接摄像跟踪联动,可接中控。
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技术指标

1、输入阻抗：

麦克风输入：4KR        线路输入：30KR

级联输入：20KR         AUX输入：30KR

2、输出阻抗：

平衡输出：200R         非平衡输出：400R

3、最高输入电平：

麦克风输入：-24DBV     线路输入：+30DBV           AUX输入：+17DBV

4、其他

最大增益：73DB         频率响应：30HZ-28KHZ       当量输入噪音：-124DBV  

话筒输入衰减：50DB     幻象供电：+48VDC           电源供应：15V*2/DC/500MA

MX1010V智能混音器的工作原理：

智能混音器检查和跟踪每一支话筒的输入状态，对于一些不在工作状态的话筒，混音器将其输出自动关闭，当检查到话筒有输入声音时自动将其打开，启闭门槛通过前面板的MANU进行调整。并通过RS232/RS485把摄像机控制数据发送到高速球。

高速球摄像跟踪原理说明：

　　高速球是一种集成度相当高的产品，集成了云台系统、通讯系统、和摄像机系统，云台系统是指电机带动的旋转部分，通讯系统是指对电机的控制以及对图象和信号的处理部分，摄像机系统是指采用的一体机机心。而几大系统之间，起着横向的连接的是一块主控核心cpu和电源部分。电源部分通过与各大系统之间供电，很多地方是采用的二极管、三极管等微电流供电，而核心cpu是实现所有功能正常运行的基础。

　　高速球的原理实际上大致就是以上所说的，而具体来说，高速球采用“精密微分步进电机”实现高速球的快速、准确的定位、旋转。所有这一切都是通过cpu发给的指令来实现的。然后将摄像机的图象、摄像机的功能写进高速球的cpu，实现在控制云台的时候，将图象传输出来，并且能将摄像机的很多功能，例如白平衡、快门、光圈、变焦、对焦等功能同时实现控制。

　　一般高速球都分为球心部分、外壳部分及配件部分。任何厂家的高速球，都有一个用机架把包一体机机心、控制解码主板和电机云台系统的统一起来的球心部分，然后球心部分跟外壳用螺丝或者别的方式连接起来，球心是核心部分，外壳一般有多种外观，比如派尔高外观、松下外观、和自己设计的外观。
　　高速球的通讯问题还有就是涉及到通讯协议和通讯方式的问题，通讯协议是指高速球跟主机系统相通讯时候，选择的通讯协议，比如pelco、曼码、松下、菲利普协议等。通讯方式是指这些通讯协议采用什么方式来进行通讯，比如485通讯方式、232通讯方式、422通讯方式、同轴视控通讯方式，一般来讲，高速球都采用485通讯方式，而通讯协议各个不同厂家不同。 

高速球的功能特点：
　　高速球有几个最基本的功能，第一是运行速度快、第二是运行平稳、第三是定位精确。

　　1、 高速功能：要求预置位速度强调快，基本达到250度/秒以上；第二手控速度强调平稳，控制灵敏灵活，不能过快，不能生硬，支持变速。

　　2、 预置位功能：必须带有64个以上的预置位，同时要求预置位必须准确，断电后也能记忆该预置位。　（注：SONY D-70P等只有6预置位）
　　　
下面就MX1010V直接摄像跟踪进行说明：
一、普通国产高速球的调试步骤
普通国产高速球要求说明：支持PELCOP协议，9600BPS波特率，RS485控制总线，支持64个预置位以上，可进行P/T/Z操作，可存储预置位，断电记忆。满足以上条件，可以是高速球，或中速球。
步骤一：调节预置位；用电脑串口连接RS232-RS485转换器，转换器通过485的A+和B-连接高速球的485的A+和B-。
高速球要打开机壳拨动DIP开关，把通讯设置到485总线，PELCO-P协议，9600波特率。
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步骤二：预置位设定

然后启动摄像机调试软件。
[image: image3.jpg]5 # -lo|x|
| aHe #EE BEO o
‘ Bl
o emm: [ 03] 2| wm | owes | = | ww
#as -
i | menma: o~ [yl 2 jmnmis : jwEmio o
1 s e e
o e Emene:[ 13
) ] & e | us
(EAET: [EE
#ar
e < 0| ux | ==
Apnms: [ 12
a0 O | Q] mew| mx
LD BEEE: | 10 - o
it e | AR
= MERS: [ o2
[
wEnE [ Temm | wEmoo





在菜单的设置选择PELCO-P协议。
预置位1：即话筒一的发言人位置，在图形区点“姓名一”按钮，然后点云台镜头控制组件，高速球会进行P/T/Z动作，如果没有反映，检查485连接和高速球的通讯设置是否正确，连接OK后，使得画面和位置都最佳后，点“保存预置”按钮，完成预置位1的设置。
预置位2：即话筒2的发言人位置，在图形区点“姓名二”按钮，然后点云台镜头控制组件，使得画面和位置都最佳后，点“保存预置”按钮，完成预置位2的设置。
。。。。
以此类推，
预置位10：即话筒10的发言人位置，在图形区点“姓名10”按钮，然后点云台镜头控制组件，使得画面和位置都最佳后，点“保存预置”按钮，完成预置位10的设置。
即完成了所有预置位的设置。
然后测试一下预置位是否正常，以此点“姓名1”、“姓名2”、“姓名3”。。“姓名10”。看预置位是否存储正常。
如果一切正常，那预置位设置完成。
步骤三：混音器设置：
电脑通过232口连接串口线到混音器。启动“MX1010.EXE”软件.
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在摄像跟踪选项，选择“PELCO-P”，然后点“下载”
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其他模式和优先功能方面如果要保存的话，要点“读存储器”选项，否则默认混音器读前面板的DIP开关，是自由发言模式。
步骤四：直接摄像跟踪
做一个串口公头线，
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只焊接其中“6”、“9”两条线，另一端直接连接高速球的485的“B-”、“A+”。
开启混音器，用语音激励测试，1#话筒对应1#预置位，2#话筒对应2#预置位。。。10#话筒对应10#预置位。所有工作完成。
二、SONY会议高速球连接调试步骤
SONY高速球要求说明：支持VISCA协议，9600BPS波特率，RS232控制总线，支持6个预置位以上，可进行P/T/Z操作，可存储预置位，断电记忆。满足以上条件,常见的型号有D70P/D100P/D31等。

步骤一：调节预置位；用电脑串口连接高速球的RS232口。

高速球要拨动DIP开关，把通讯设置到232总线，visca协议，9600波特率。
步骤二：预置位设定

然后启动摄像机调试软件。
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在菜单的设置选择visca协议。

预置位1：即话筒一的发言人位置，在图形区点“姓名一”按钮，然后点云台镜头控制组件，高速球会进行P/T/Z动作，如果没有反映，检查232连接和高速球的通讯设置是否正确，连接OK后，使得画面和位置都最佳后，点“保存预置”按钮，完成预置位1的设置。
预置位2：即话筒2的发言人位置，在图形区点“姓名二”按钮，然后点云台镜头控制组件，使得画面和位置都最佳后，点“保存预置”按钮，完成预置位2的设置。
。。。。

以此类推，

预置位10：即话筒10的发言人位置，在图形区点“姓名10”按钮，然后点云台镜头控制组件，使得画面和位置都最佳后，点“保存预置”按钮，完成预置位10的设置。
即完成了所有预置位的设置。

然后测试一下预置位是否正常，以此点“姓名1”、“姓名2”、“姓名3”。。“姓名10”。看预置位是否存储正常。

如果一切正常，那预置位设置完成。

最后，断开摄像机，串口线连接混音器，点“下载位置”按钮，进度从1%-100%完成。

为什么要点下载位置，预置位不是在高速球里面存储吗？
答：因为SONY 高速球目前只有6个预置位，7-10号位置靠绝对位置存储，所以要下载到混音器里面。
步骤三：混音器设置：

电脑通过232口连接串口线到混音器。启动“MX1010.EXE”软件.
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在摄像跟踪选项，选择“VISCA”，然后点“下载”
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其他模式和优先功能方面如果要保存的话，要点“读存储器”选项，否则默认混音器读前面板的DIP开关，是自由发言模式。

步骤四：直接摄像跟踪

做一个串口转接线，一边公头，一边母头，“5”接“5”，“2”接“3”， “3” 接“2”。
公头   母头

5      5

2      3

3      2

母头连接高速球，公头连接混音器。
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开启混音器，用语音激励测试，1#话筒对应1#预置位，2#话筒对应2#预置位。。。10#话筒对应10#预置位。所有工作完成。


